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Nastanak robota definicija
Definicija: Robot je mnogo funkcionalni manipulator s mogućnošću reprogramiranja, a predviđen je da prenosi materijale, dijelove, alate ili posebne naprave kroz različite programirane pokrete u svrhu ispunjavanja različitih zadataka.

Slika desno:Industrijski edukacijski robot
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Dobivanje

Razrada

Upravijacki

odluke informacija informacija Programiranje sustavi
PRVA
GENERACUA
programirani roboti |sustaviza mjerenje |program upravljanja |ru¢no programiranje |konvencionalna
operativne odluke  |putai kuta zglobova |nema povratnu (oZiCenje, uti¢na elektronika
mjerenje poloajai |kontrolu ploca) mikroratunala
orijentacije direktno i indirektno
prihvatnice ufenje (teach-in) i
strojno orijentirani
jezik
DRUGA
GENERACUA
senzitivni roboti sustavi za obrada velitina iz prosireno ucenje mini rafunala i
takticke odluke raspoznavanje sustava za (teach-in) mikroratunala
raspoznavanje automatsko traZenje |sloZeni senzorski
program se moze putanje sustavi
mijenjati sistemski orijentirani | preteZzno modularna
jezik gradnja
TRECA
GENERACUA
inteligentni roboti  |vizualnisustaviza  |obradainformacija |problemski orijenti- |povezana racunala
strate$ke odluke raspoznavanje natemeljuidentifika- |rani jezik (eventual- |slo¥eni senzorski
( TV tehnika) cije procesa i okoline |no ukljudenteach-in) |sustav s obradom
neposredno prepo- | »sistem koji u¢i«s  |ciljno orijentirano | informacija
znavanje objekata, |modelom okolinei |programiranje s modularna gradnja
stanja, zapreka, itd. eventualno adaptiv- | modelom okoline

nim svojstvima




Obilježja pojedinih generacija industrijskih robota 

































